Vice odpocati ridici rovna se vyssi bezpecnost
provozu. Odbornici vylepsili autonomni
tramvaj
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I kdyz maji ridi¢i pauzu na konec¢nych zastavkach, musi neustale pojizdét s tramvaji, aby
udélali prostor na to¢né i dalSim kolegiim. To omezuje moznost jejich odpocinku a zvySuje
riziko nehod. Nova technologie umozni tramvajim pohybovat se samostatné po konecné
zastavce bez nutnosti zasahu ridice, kteri tim budou moci plnohodnotné vyuzit svou pauzu.

Systém, ktery vyuziva presné zmapované konecné stanice a jehoz senzory umoznuji presné vnimani
okoli, rozpoznavani prekazek a adaptaci na ménici se podminky, otestovali dnes odbornici v demo
ukézce ve vozovné na Slovanech v Plzni.

Technologicky demonstrator autonomni tramvaje vznikl ve spolupraci Fakulty elektrotechnické
Zépadoceské univerzity v Plzni (FEL ZCU), Fakulty elektrotechnické Ceského vysokého uceni
technického (FEL CVUT) a Plzefiskych méstskych dopravnich podniktl (PMDP). Tato prilomova
technologie slibuje zvysSeni efektivity provozu a zlepSeni pracovnich podminek ridicl tramvaj.

Po zavedeni online kamerového dohledu a antikolizniho systému se jedna o dalsi krok v oblasti
podpory ridi¢u a modernizaci méstské dopravy jako takové. ,V Plzni mdme bohatou tradici v
inovacich v dopravé. V rdmci tohoto projektu jsme méli moZnost spolupracovat s kolegy z FEL CVUT,
pricemz my jsme do této spoluprdce prinesli tu praktickou cdst. Je skvélé, ze dokdzeme prenést
vysledky z akademické sféry do redlného svéta," uvedl Pavel Turjanica z FEL ZCU.

Z ekonomického hlediska je technologicky demonstrator mnohem vyhodnéjsi nez porizeni zcela nové
autonomni tramvaje. Lze jej totiz prizpusobit konkrétnimu modelu vozidla. Jiné systémy na této bazi
bylo mozné vyuzit pouze do novych tramvaji, kdezto tato technologie umoznuje modernizaci
stavajiciho vozového parku.

,Nejde o Zadnou novinku, pouzité algoritmy existuji jiz zhruba 15 let. Jsme proto spolu s nasimi
kolegy z FEL ZCU rddi, ze ndm spole¢nost Pragoimex vloZila diivéru a umoznila ndm tyto algoritmy
uvest do praxe. Vazime si toho, Ze mame partnera, ktery se neboji inovaci a jejich redlného vyuziti, a
ktery nevnimd Al jen jako buzzword,” ekl k projektu Tomés$ Krajnik z FEL CVUT.

Dopravné provozni reditel PMDP Miroslav Machan uvedl: ,Nase strategie sméruje k nasazovdani
modernich prvki podpory ridi¢t, ale skute¢nym prelomem bude prdavé dnes demonstrovany
automaticky pohyb tramvaje. Jeho nasazeni na konecnych je prvnim krokem, ndsledovat bude uziti
systému pro presuny po vozovne.”

Softwarové feSeni pro autonomni ¥izeni vyvinul Toma$ Krajnik z FEL CVUT, o hardware se postaral
Pavel Turjanica z FEL ZCU. Na projektu se podilely také PMDP, které poskytly infrastrukturu pro
testovani, spolecnost PRAGOIMEX a.s., jez zajistila technické podklady pro ovladani vozidla, a SIT
Plzen, kterd projekt podporuje v ramci své vize mésta jako centra inovaci v oblasti mobility.

https://info.zcu.cz/Vice-odpocati-ridici-rovna-se-vyssi-bezpecnost-provozu--Odbornici-vylepsili-autono

mni-tramvaj/clanek.jsp?id=7728



https://info.zcu.cz/Vice-odpocati-ridici-rovna-se-vyssi-bezpecnost-provozu--Odbornici-vylepsili-autonomni-tramvaj/clanek.jsp?id=7728
https://info.zcu.cz/Vice-odpocati-ridici-rovna-se-vyssi-bezpecnost-provozu--Odbornici-vylepsili-autonomni-tramvaj/clanek.jsp?id=7728

