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Cilevéedomeé zamereni na robotiku prinasi
uspeéchy
16.3.2026 - | Fakulta strojni CVUT v Praze

Lukase Vitka bavila mechanika a elektronika uz od détstvi. Na Fakulté strojni CVUT v
Praze se mu konicek stal tviir¢cim poslanim a znalosti obohatil o vedeni tymu podobnych
nadsencu. Jeho diplomova prace se také dockala uznani odborné poroty Ceny Wernera von
Siemense za rok 2025. V soucasnosti se Lukas vénuje zdokonalovanim robotické
manipulace.

Priklad uspésného absolventa je dukazem, Ze cilevédomost vede k ispéchiim. Motivaci pro ostatni
mize byt i rozhovor, ktery jsme s LukaSem vedli:

Nedadvno jste byl ocenén za magisterskou prdaci Cenou Emila Skody a také jste se umistil v
TOP 5 v Cené Wernera von Siemense v kategorii Priimysl 4.0. Co jste v diplomce resil?

Diplomova prace se zabyvala implementaci vizualniho serva pro robotickou manipulaci.
ZjednodusSené receno, naucil jsem robotické rameno KUKA reagovat na to, co vidi kamera, v redlném
case. Klasické reseni funguje tak, Ze robot pomoci kamery zjisti polohu objektu, naplanuje trajektorii
a rozjede se k nému. Jenze pokud se objekt mezitim pohne, robot uz o tom nevi a jede naslepo.
Vizualni servo tento problém resi tim, Ze robot prubézné sleduje objekt kamerou a sviij pohyb
prizpusobuje v redlném case. To je klicové pro flexibilni vyrobu a koncept Prumyslu 4.0, kde se
vyrobni linky musi rychle adaptovat. Kdyz jsem se dozvédél, ze se moje diplomova prace umistila
mezi 5 nejlepsimi pracemi Ceny Wernera von Siemense, mél jsem neuveéritelnou radost. Potvrdilo mi
to, Ze prakticky orientovany vyzkum resici skute¢né primyslové vyzvy ma skutec¢nou hodnotu.

Bylo cilem prdace implementace principi vizudlniho serva na robotickém manipulatoru,
nebo ovérovani adaptability metody?

Oboji. Nejprve jsem zprovoznil cely systém - robotické rameno a kameru, véetné detekce objektu a
rizeni robota. Soucasti prace bylo i vytvoreni digitalniho dvojcete, tedy simulace robota s kamerou,
kde jsem mohl vSe otestovat jesté pred tim, nez jsem to vyzkousel na realném robotu. Nésledné jsem
experimentalné ovéroval presnost, robustnost a adaptabilitu celého reseni v redlnych laboratornich
podminkach. Vysledkem je open-source implementace, kterou je mozné snadno reprodukovat i na
jinych manipulatorech.

Béhem studia jste absolvoval také rocni Erasmus v Norsku. Jak vas tato zkusenost
ovlivnila?

Stravil jsem rok na NTNU v norském Trondheimu, coz je jedna z prednich technickych univerzit v
Evropé. Tamni pristup ke studiu mé hodné obohatil, a to jak po odborné strance, tak osobné. A taky
jsem si tam zamiloval hory a prirodu, takze jsem se vracel nejen s novymi znalostmi, ale i s novym
konickem.

Podle ceho jste si robotické téma vybral? Prameni to uz od dob, kdy jste si jako dvanactilety
doma staveél letecky simulator?

Zajem o techniku mé provazi od malic¢ka a je pravda, ze stavba leteckého simuldtoru byla takovy
prvni impuls. Postupné se ten zajem presunul smérem k robotice, protoZe ta v sobé kombinuje



vSechno, co mé bavi - mechaniku, elektroniku, programovani a re$eni reélnych problému. Téma
diplomky jsem si vybral proto, Ze jsem chtél néco praktického, co si muzu osahat a kde vidim
skutecny prinos pro prumysl.

Velky zajem o robotiku jste projevil na fakulté pri zakladani studentského tymu CTU
Robotics. Co bylo a je nyni cilem robotického tymu?

Prvotni myslenka vznikla v roce 2023, kdy jsme se s dal§imi spoluzéky zucastnili soutéze Mechathon
od firmy Bosch a rozhodli se v budovani robotu pokrac¢ovat. Oficidlné jsme tym zalozili v roce 2024 s
podporou Ustavu mechaniky, biomechaniky a mechatroniky. Cilem bylo a stale je umoZnit studenttim
vyuzit teoreticky nabyté znalosti v praxi - postavit si vlastni vesmirny rover, vlastni robotické
rameno, projit celym procesem od navrhu po zprovoznéni. Dnes mé tym pres 40 ¢lend, za sebou dvé
generace roveru a aktualné se stavi tfet{. Utastnime se mezindrodnich soutéZi jako European Rover
Challenge, a zaroven popularizujeme védu na akcich jako Festival Védy nebo Noc Védcu.

Jak moc vam s diplomovou praci pomohlo studium a jak zkusSenosti v tymu CTU Robotics ?

Studium na Fakulté strojni mi dalo solidni teoreticky zaklad, od mechaniky pres rizeni az po
programovani. Ale pravé CTU Robotics mi ukdzalo, jak ty znalosti propojit v praxi. Kdyz stavite rover
od nuly s tymem ctyriceti lidi, naucite se nejen technické véci, ale i projektové rizeni, komunikaci a
dotahovani véci do konce. To se pak promitlo i do diplomky - védél jsem, jak pristoupit ke
komplexnimu projektu a systematicky ho resit.

Je diplomova prdce cisté autorskou praci, anebo vaim pomahali radou pedagogové nebo
spoluzaci?

Diplomka je moje autorska prace, ale samoziejmé bych ji neudélal bez podpory svého vedouciho Ing.
Petra Benese, Ph.D., ktery mi poméahal praci smérovat spravnym smérem a zaroven mi umoznil si
vybrat velmi praktické téma. Za to jsem mu vdécny. Jinak samotna implementace a experimenty byly
Cisté na mné.

Vystudoval jste obor Robotika v programu Robotika a vyrobni technika. Kam miri vase

kroky po skole?

Rovnou do praxe. Aktualné pracuji jako roboticky inZenyr v RICAIP Testbedu Praha na CIIRC CVUT -
to je unikatni pracovisté, kde se testuji a vyvijeji robotické reseni primo pro priamyslové aplikace.
Studium mi dalo silny teoreticky zéklad a diky praktickému zaméreni diplomky i tymu CTU Robotics
jsem mél moznost si vSechno osahat nazivo. Do budoucna bych se rad zabyval humanoidnimi roboty,
protoze vérim, ze je v nich obrovsky potencial a budou hrat klicovou roli také v budoucnosti.

Uvazujete o doktorském studiu nebo zahranici?

Doktorat v tuto chvili neplanuji. Bavi mé byt bliz praxi a realnym aplikacim, coz mi aktudlni pozice
na CIIRC CVUT umozhuje. Zahrani¢ni zku$enost jsem ale uz ziskal diky ro¢nimu Erasmu v Norsku, a
rozhodné bych se dals$im mezinarodnim prilezitostem nebranil, pokud by davaly smysl.

Mate jesté jiné konicky nez robotiku?

Rad cestuji a chodim po horach. K tomu mé prived] pravé ten rok v Norsku, kde je priroda uplné
neuvéritelna. Je to pro mé skvély zpusob, jak si odpoc¢inout od techniky a ziskat novou energii.
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