Absolventi Fakulty elektrotechnické CVUT
uspéli v Cenach Wernera von Siemense.
Oceneéni ziskali za vyzkum bezpecné
spoluprace lidi a robotu

12.3.2026 - | Fakulta elektrotechnicka CVUT v Praze

Hned dvé ocenéni v letosnim rocniku Cen Wernera von Siemense 2025 ziskali absolventi
Fakulty elektrotechnické Ceského vysokého uceni technického v Praze (FEL CVUT). V
kategorii nejlepsi disertacni prace v oblasti Prumyslu 4.0 uspél Ing. Jakub Rozlivek, Ph.D.,
a cenu za nejlepsi diplomovou praci v této oblasti ziskala Ing. Elizaveta Isianova. Obé prace
vznikly na FEL CVUT a CIIRC CVUT pod vedenim odborniki z oblasti robotiky a umélé
inteligence a zabyvaji se tim, jak umoznit robotum bezpecnéji a inteligentnéji
spolupracovat s lidmi.

Robot, ktery vidi, citi a reaguje na clovéka

Ocenénou disertacni praci Jakuba Rozlivka s ndzvem Vnimdni a bezpecnost pri interakci clovéka s
robotem v tésné blizkosti motivuje jeden z hlavnich problému soucasné robotiky: jak umoznit
robotim bezpecné pracovat v prostredi sdileném s lidmi.

Jakub Rozlivek se zaméril na to, jak mohou roboti pomoci kamer a dal$ich senzoru lépe vnimat své
okoli a reagovat na pohyb ¢lovéka v redlném case. V ramci vyzkumu vznikl mimo jiné novy pristup k
modelovani prostoru kolem robota - takzvany periroboticky prostor - a také reaktivni ridici systém
pohybu, ktery robotovi umoznuje rychle se vyhybat lidem nebo upravit trajektorii pohybu.

Vyzkum se zabyva také vyuzitim mékkych ochrannych prvki, které snizuji silu pripadného narazu pri
kontaktu s clovékem. Diky tomu mohou kolaborativni roboti pracovat rychleji a efektivnéji, aniz by
bylo nutné je oddélovat od lidi ochrannymi bariérami.

,Roboti se postupné presouvaji z izolovanych prumyslovych bunék do prostredi, kde se pohybuji lidé
- od tovaren az po zdravotnictvi nebo péci o seniory. Bezpecnost je proto klicova,” vysvétluje Jakub
Rozlivek.

Ocenéna prace vznikla v laboratori humanoidni robotiky pod vedenim skolitele doc. Matéje
Hoffmanna z katedry kybernetiky FEL CVUT.

Uméla inteligence, ktera robotum pomaha uchopit svét

Diplomova préace Ing. Elizavety Isianové s ndzvem Odhad pozice tichopu objekti pomoci
multimoddlnich modelt tesi dalsi zasadni problém robotiky: jak naucit roboty spravné manipulovat s
objekty v redlném svéteé.

Elizaveta Isianova ve své praci vyuzila moderni vizualné-jazykové modely (VLM) - tedy typ umélé
inteligence, ktery dokaze pracovat nejen s textem, ale i s obrazem. Diky tomu robot dokaze 1épe
porozumeét tomu, co vlastné vidi.

Navrzena metoda umozinuje robotim generovat optimalni pozice ichopu pro rizné typy uchopovacu.
Robot tak napriklad dokaze rozpoznat, ze vrtacku je vhodné uchopit za rukojet, nikoli za vrtdk nebo



spoust.

Takovy pristup ma velky potencial zejména v automatizované vyrobé, logistice nebo e-commerce,
kde roboti manipuluji s Sirokou $kélou predmét.

Vedoucim prace byl Ing. Varun Burde, doktorand FEL CVUT, ktery sou¢asné plisobi jako vyzkumnik
v Testbedu pro Primysl 4.0 v ramci Ceského institutu pro informatiku, robotiku a kybernetiku CVUT.

......

pedagogy v Ceské republice. Kazdoroéné vyzdvihuji nejlep$i prace v oblasti technickych a
prirodovédnych obort a podporuji propojeni akademického vyzkumu s praumyslovou praxi. Dalsi
informace o vysledcich ro¢niku 2025 najdete prostrednictvim odkazu Nejlepsi mladi védci a
pedagogové ziskali Ceny Wernera von Siemense - Tiskové centrum SIEMENS.
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