Roboti z RoboAgeLab se vypravili na
konferenci AAAI 2025
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Roboti (konkrétné Ozoboti) jsou mali, sofistikovani roboti, kteri hraji klicovou roli ve
vyzkumu multi-agentnich systémti na FIT CVUT. Tito kompaktni roboti, ktefi se vejdou do
dlané, jsou vybaveni senzory umoznujicimi sledovani ¢ar, rozpoznavani barevnych kédua a
sledovani vzdalenosti od prekazek. Na zakladé vstupu z téchto senzora mohou Ozoboti
provadét komplexni pohyby, ménit rychlost a smér, a vykonavat specifické akce, jako je
navigace v ramci simulovaného staveniste.

V ramci vyzkumu Ozoboty v RoboAgeLab vyuzivaji k simulaci a analyze chovani systéma multi-
agentni kolektivni konstrukce - tam kde by prosta pocitacova simulace nebyla dostatecna.

Martintv ¢lanek "Accessible Hardware Implementation for Multi-Agent Collective Construction”
predstavuje inovativni pristup k hardwarové implementaci multi-agentni kolektivni konstrukce, kde
roboti spolupracuji na stavbé komplexnich struktur z bloku. Tento novy polo-simulovany design
kombinuje skutecné roboty s virtualnimi bloky, které jsou zobrazovany na obrazovce, po které roboti
jezdi. Diky tomuto pristupu bylo mozné pouzit dostupné komercni roboty a vyrazné zmensit cely
systém, coz umoznuje stavbu mnohem vétsich struktur v laboratornich podminkach.

Roboti z RoboAgeLab se ve Filadelfii predvedli v plné paradé. Martin ukdazal, jak roboti mohou
spolupracovat, jak pouzivaji barevné signaly a navigacni Cary na obrazovce k simulaci stavéni
slozitych struktur. Tento novy systém je asi Sestkrat mensi nez puvodni, pro simulace urcené
hardwarova verze projektu. Diky tomu budou védci schopni snadnéji a flexibilnéji testovat plany
stavby na velkych skupinéach robott, a to i v mensich laboratorich.
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