Innodata otevira laborator snimani pohybu,
aby se humanoidi hybali vic jako lidé
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Humanoidni roboti uz umeéji byt obratni, ale uméla inteligence, ktera je ridi, potrebuje k
uzitecné praci mnohem vic dat. Americka spolecnost Innodata proto otevrela laborator,
ktera bude data pro trénink nové generace humanoidnich robota vytvaret a zaroven
nezavisle ovérovat udaje o vykonu, které roboti generuji sami.

Generalni reditel Rahul Singhal uved], ze fyzicka Al roste rychleji nez jakékoli jina oblast umeélé
inteligence, ale vSechny robotické tymy narazeji na nedostatek dat z redlného svéta, jejichz produkce
je drahda a pomald. Nové zarizeni podle néj tuto prekazku odstrafiuje a firmam nabizi kompletni
sluzby od sbéru dat po hodnoceni modelt. Innodata byla zalozena v roce 1988, sidli v Ridgefield
Parku v New Jersey a zameéruje se na kvalitni data a hodnotici rdmce pro Al

Presnost na zlomky milimetru

Velké jazykové modely mohly tézit z obrovského mnozstvi textl na internetu, ale pro fyzicky svét
podobny zdroj neexistuje, upozornil viceprezident pro robotiku a fyzickou AI Franklin Tanner.
Zatimco jini poskytovatelé odvozuji 3D pohyb z analyzy 2D videa, Innodata ho podle svych slov snima
primo z tél lidi i stroju. ,Primé 3D snimdni pohybu prosté nemd ndhradu,” fekl Tanner. U humanoida
vaziciho témeér 91 kg podle néj nestaci priblizné hodnoty. Na prikladu hrnku vysvétlil, ze na kontextu
zélezi - hrnek lze vzit za ucho i za dno, ale s horkym népojem by druhy zpusob mohl skon¢it
popalenim, a takové souvislosti dnesni datové sady ¢asto nezachycuji.

Laborator vznikla ve spolupréci s firmou Vicon, lidrem v oblasti snimani pohybu. Je vybavena
infracervenymi kamerami s presnosti pod jeden milimetr a latenci v rddu milisekund, coz bézné
inercidlni senzory ani jednokamerova analyza videa obvykle nedokazou. Vykonny reditel Viconu
Andrew Knox poznamenal, Ze nejlepsi vyvojari humanoidi dochézeji k témuz zévéru: priblizna
trénovaci data vedou k priblizné fungujicimu robotovi.

Data na miru i nezavislé testy

Za zlaty standard povazuje Tanner data z realného prostredi, jejich sbér je vSak drahy, a proto se
jimi ,0sévaji” simulace, které pak dokazou prostredi obménovat - dobre si podle néj vede napriklad
prostredi Cosmos od NVIDIA. Laborator pracuje také na sbéru dat ze vzdjemné interakce lidi a
robotl, ktera zatim chybéji. Zdkaznici si budou moci koupit hotové balicky dat, objednat projekty na
miru nebo poslat vlastniho robota k nezavislému méreni. Vnéjsi kamery tak poslouzi jako kontrola
casto zaSumeénych internich dat robota. Tanner zaroven upozornil, Ze mnoho dat je zbytec¢nych: z
milionu hodin zaznamu se podle jeho metrik vyhodi zhruba 80 %, a proto chce firma s univerzitnim
partnerem hledat, jak dosahnout vice s mensim objemem dat.
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