Autonomni robot Taros 6x6 na Defence
Research Day: propojuje vyzkum FEL CVUT s
realnym nasazenim

28.4.2026 - | Fakulta elektrotechnicka CVUT v Praze

Autonomni robotické vozidlo TAROS 6x6, platforma vyvinuta statnim podnikem VOP CZ,
bylo predstaveno na akci Defence Research Day na FEL CVUT, kde se zapojuje do vyzkumu
autonomnich systému v ramci narodnich a evropskych obrannych projektu. Platforma patri
mezi pokrocilé ceské systémy urcené pro aplikace v oblasti obrany a bezpecnosti a v
soucasnosti se nachazi v dalsi fazi vyvoje.

TAROS je bezosadkova pozemni platforma (UGV) ur¢ena pro vyuziti v prostredich, kde muze byt
pritomnost Clovéka rizikova - napriklad v krizovych situacich, pri ochrané kritické infrastruktury
nebo v obrannych aplikacich.

,TAROS navazuje na dlouhodoby vyvoj autonomnich robotickych systému s cilem ovérovat jejich
fungovéni i mimo laboratorni podminky. Dulezitd je schopnost pohybu a rozhodovéni v proménlivém
prostredi s omezenou dostupnosti navigaCnich ¢i komunika¢nich systém,“ rika prof. Jan Faigl,
vedouci Laboratofe vypocetni robotiky (CRL) na katedfe poéitacti FEL CVUT.

Od experimentu k realnému nasazeni

Platforma TAROS je rozvijena statnim podnikem VOP CZ, ktery zajiStuje jeji vyvoj a vyrobu. Na FEL
CVUT je vyuZzivana pro vyzkum v oblasti autonomniho fizeni, navigace a rozhodovacich algoritmd.
Vyvoj platformy prosel nékolika generacemi - od experimentélnich prototypt po souc¢asné varianty
urcené k dalSimu ovérovani a rozvoji. Starsi verze byla testovana v kontextu obrannych aplikaci,
napiiklad v rdmci projektt reSenych vyzkumnou CRL pro NATO STO nebo Ministerstvo obrany CR.

,VOP CZ se vyvojem robotického systému TAROS vénuje vice jak deset let a celou dobu ho neustalé
inovujeme a vylepSujeme. Spolupréace s CVUT v oblasti testovani autonomnich moznosti a scénart je
pro nas velmi podnétn4, jelikoz ziskdme poznatky pro dalsi inovaci i z akademické sféry,” uvedl
reditel VOP CZ Vlastimil Navratil.

,VOP CZ ma za sebou kvalitni vyvoj podvozkovych platforem a mechanickych systému. Nasim cilem
je tyto robustni platformy dale rozvijet smérem k vySsi mire autonomie a schopnosti samostatného
rozhodovani,“ doplnuje prof. Faigl z Centra umélé inteligence.

Bezosadkové pozemni systémy se rychle rozvijeji napri¢ Evropou a postupné prechdzeji z testovani
do redlného nasazeni. Taros ukazuje, ze ¢esky vyzkum a prumysl drzi v tomto sméru krok.

Autonomie jako klicova schopnost

Dilezitym smérem vyvoje platformy TAROS je autonomie. Vozidlo je navrzeno pro pohyb v terénu,
planovéni trasy a plnéni ukolll s omezenou potrebou zasahu operatora. Na FEL CVUT jsou v této
oblasti rozvijeny metody vnimani, rozhodovéani a rizeni.

»Nejde jen o samotné vozidlo, ale o cely systém vnimani, rozhodovani a rizeni. Smérujeme k tomu,
aby platforma dokazala plnit ikoly s minimalni zavislosti na ¢lovéku,” rika prof. Jan Faigl.



Vyzkum s dopadem na bezpecnost

Aktivity FEL CVUT spojené s platformou TAROS jsou souc¢asti $ir§iho zaméteni fakulty na
technologie pro obranu, bezpecnost a aplikace dvojiho uziti.

,Na FEL CVUT dlouhodobé rozvijime technologie, které maji realny dopad - at uz v bezpe¢nostni
oblasti, primyslu nebo civilnim sektoru. TAROS je ukazkou toho, jak Ize propojit $pickovy vyzkum
s konkrétnimi potrebami praxe,“ uzavira prof. Jan Faigl.

Taros 6x6: modularni platforma pro Siroké spektrum misi

Na Defence Research Day byl predstaven aktualni model TAROS 6x6, tedy jedna ze dvou variant
nejnovéjsi generace (vedle konfigurace 4x4). Platforma je navrzena jako viceucelovy prostredek,
ktery lze prizpusobit konkrétni misi.

Diky moduldrni konstrukci miize TAROS plnit napriklad:

e pruzkumné a monitorovaci tkoly,

« logistické operace v terénu (napr. zasobovani jednotek),
e evakuaci zranénych (MEDEVAC/CASEVAC scénare),

¢ podporu bezpecnostnich a zachrannych slozek.

Konfigurace se odviji od konkrétni ndstavby - od transportniho modulu az po specializované systémy.

¢ Klicove vlastnosti Taros 6x6

* vysokda mobilita v terénu vcetné brodivosti,

» pokrocilé autonomni rizeni a navigace,

¢ vodéodolné provedeni,

e modularita - moznost Siroké Skaly nastaveb,

¢ 4 elektromotory (pohon kol),

e 48V architektura,

e 4 rezimy rizeni (zatacCeni) pro ruzné typy terénu,
* hydraulické uchytné body pro integraci zarizeni.

Vybrané parametry:

 nosnost: az 1 000 kg,
* tazna kapacita: 750 kg,
e maximalni rychlost: 10 az 15 km/hod v zavislosti na terénu
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