Prof. Vyhlidal predstavil vyzkum pokrocilého
rizeni vibraci
30.10.2025 - | Fakulta strojni CVUT v Praze

V 1été tohoto roku vystoupil profesor Tomas Vyhlidal, vedouci vyzkumné oblasti 1 projektu
ROBOPROYX, s plenarni prednaskou na mezinarodni konferenci IFAC SSSC TDS COSY 2025.
Ve svém vystoupeni predstavil puvodni pristupy k potlacovani vibraci pomoci zpétné vazby
se zpozdénim, oblasti, ve které jeho vyzkumny tym ptisobici na Fakulté strojni CVUT v
Praze a Ceském institutu informatiky, robotiky a kybernetiky CVUT v Praze, dosahl
mezinarodné uznavanych vysledku.

S prispévkem pod nazvem “Optimized Active Vibration Absorbers with Time-Delayed Feedback for
Non-Collocated and Multi-Dimensional Applications” se profesor Vyhlidal vratil ke klasickému
konceptu Zpozdéného rezonatoru pro hlceni vibraci, jehoz prvni koncept vznikl v 90. letech, a
predstavil jeho moderni rozsireni vyvijena v ramci projektu ROBOPROX a projektu Grantové
agentury CR.

Demonstroval, Ze presné nastavené casové zpozdéni ve zpétnovazebni smycce umoznuje
transformaci aktivniho hitice do ideédlniho rezonatoru, ktery dokéze zcela potlacit nezadouci vibrace
na zvolené frekvenci. Prednéaska ukézala, jak 1ze tento princip $kalovat od jednoduchych systému
s jednim senzorem a aktuatorem az po slozité struktury s vice vstupy a vystupy.

Jedna z hlavnich ¢asti prezentace byla vénovana nekolokovanému hlceni vibraci, tedy potlacovani
vibraci v cilové Casti mechanické struktury pomoci aktivnich zpozdénych rezonatort umisténych na
jiné casti struktury. Profesor Vyhlidal predstavil navrhy zalozené na optimalizaci pro rovinny hlti¢
vibraci se tremi akénimi ¢leny a sdilel prvni simulacni vysledky prostorového hitice se Sesti
aktuatory rizenymi zpétnou vazbou se zpozdénim.

Kromé teoretickych prinosu zduraznil i ty praktické, spocivajici zejména v moznosti kompenzace
vnitrnich (zpétnovazebnich) zpozdéni. Na rozdil od tradi¢niho proporcionalné-deriva¢niho (PD) rizeni
vyuziva zpozdénd proporcionalni zpétna vazba pouze méreny signdl polohy, bez nutnosti mérit, nebo
numericky aproximovat jeho derivaci. Cilem navrzenych metod je téZ dosazeni robustni stability a
snizeni tinavy materidlu mechanickych struktur, coz jsou klicové faktory pro vyvoj budoucich
chytrych robotickych a mechanickych systému.
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