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Spolecnost Runway Al predstavila Praxis-1, model svétovych akci s otevienymi vahami,
ktery prevadi jeji predtrénovani na videu do rizeni robotu. Firma ho postavila na stejném
rozsahlém predtrénovani na videozaznamech, z néhoz vychazeji jeji obecné modely svéta.

Sazka na video misto drahych ukazek

Zatimco redlnych robotickych dat je mélo, videi z bézného zivota lidé kazdy den natoci a nahraji vic,
nez by kteradkoli laborator dokazala zachytit pomoci teleoperace. Runway tvrdi, ze simulace
robotickych politik v jeho modelu svéta predpovida vysledky v redlném svété s korelaci 0,95, coz
podle firmy obstoji ve srovnani s drazsimi technikami zalozenymi na 3D rekonstrukci. Firma rozsirila
svou praci i na interaktivni modely videa v redlném case, jako jsou Solaris a GWM Worlds 2, a
Praxis-1 nyni tento pristup prenasi do robotiky jako obecny model pouzitelny pro jakykoli typ robota
a prostredi. Model se trénoval na tlohach od jednoduchého zvedani plechovek az po slozitéjsi praci s
poddajnymi predméty, napriklad baleni darkovych tasek.

Model uz testuji prvni partneri, mezi nimi Noble Machines, Standard Bots a Ultra, a to na vlastnim
hardwaru. Podle Sindiho se ukazuje, ze jediny model se s mirnym doladénim prizptsobi velmi
odliSnym robottim, od dvouramennych systémt po humanoidy. Runway chce v nadchazejicich
mésicich model zverejnit, a to s otevienymi vahami. Sindi to zdGvodiuje tim, Zze americké vedeni ve
fyzické Al je podle néj klicové pro navrat vyroby a oteviené vahy daji vyvojaram hardwaru flexibilitu
a kontrolu. Pred plnym spusténim chce firma pribrat dalsi partnery a ovérit uc¢innost i bezpeénost v
ruznych prostredich.
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