Robot Helhest z FEL CVUT ziskal 1. misto v
soutézi RoboTour. Vyzkumnici s nim chodili
trénovat do parku v centru Prahy
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Takticky robot Helhest, kterého vyvinuli vyzkumnici ze skupiny Vidéni pro roboty a
autonomni systémy (VRAS) na katedre kybernetiky Fakulty elektrotechnické CVUT v Praze,
zvitézil v soutézi RoboTour 2026. Ukolem bylo co nejlépe a nejrychleji projet trati pies
parkové cesty nedaleko prazského Planetaria, pri tom se vyhnout soupericim robotum a
nevyjet z trasy, kterou robot dopredu neznal.

Pokud jste v centru Prahy potkali trikolového robota, jak se v doprovodu vyzkumnika pohybuje mezi
lidmi, dost mozna Slo o Helhesta. Vyzkumnici ze skupiny VRAS ho v uplynulych mésicich chodili
“vencCit” treba do parku na Karlové namésti, Katerinské zahrady ¢i Obory Hvézda. Trénovali totiz na
soutéz autonomnich robotl RoboTour.

Lidé, které cestou potkali, byli z robota nadSeni. “Zvlasté déti za robotem rady béhaji. A kdyz zjisti,
Ze se jim vyhyb4, tak si stoupaji i pred néj. Kazdy den se prislo nékolik lidi zeptat, k cemu je Helhest
dobry,” vypravi doc. Karel Zimmermann z katedry kybernetiky FEL CVUT. “Jednou u nejpiimé&jsich
aplikaci je autonomni dohled. To znamenad, ze robot muze napriklad nahradit no¢niho hlidace velkych
venkovnich oblasti. Pro to méa k dispozici i pokrocilou senzoriku, jako jsou termokamery ¢i detektory
uniku jedovatého plynu,” vysvétlil.

Robot Helhest, pojmenovany podle trinohého koné z danské mytologie, dosahuje rychlosti az 20
km/h, dokdze prekonat az pulmetrové prekazky, vazi 100 kg a unese naklad o stejné vaze. Diky
konstrukci se dokaze znovu prevratit a pokracovat v misi. V extrémnich podminkach tak zvladne i
provoz "vzhiiru nohama". Clenové skupiny VRAS ho loni podrobili ndroénému cviceni v Alpach, které
organizovala rakouské armdada a technickd univerzita ve Styrském Hradci (TU Graz).

A pravé s Helhestem vyrazili vyzkumnici ze skupiny VRAS v sobotu 19. zari 2026 na soutéz
RoboTour. Kazdy rok na podzim ji poradéa organizace Robotika.cz, ktera sdruzuje odborné i
amatérské tvurce i nadSence do autonomnich stroju. Porotci soutéze pro jednotlivé discipliny jsou
ur¢ovani na misté z konkurenc¢nich tyma, které jsou slozeny jak ze zastupcu univerzit, tak i amatéra.
Kdyz dojde ke sporu, rozhoduje prezident a zakladatel soutéze Martin Dlouhy, ktery soutéz porada
uz 20 let.

Tym vedli doc. Karel Zimmermann a Ing. Bedrich Himmel. Hlavnimi integratory byli dr. Martin
Pecka, Ing. Adam Herold a Ing. Jan VIK, ktery na vyzkumnou ¢innost ziskal stipendium od firmy
Valeo a je zaroven ko-supervizovan vyzkumnikem Davidem Hurychem z Valeo. Na praci v tymu se
dale podileli studenti Zuzana Jindrova, Jakub Adamec, Matyas Himmel a Martin Erben.

Ukolem byla pfesna autonomni navigace po cestach v parku za t¢elem opakované nakladky,
vykladky a rozvozu pétilitrového soudku piva s nutnosti automatického vyhybani se dynamickym
prekazkam, jako jsou lidé i konkurencni roboti.

Nejvétsi vyzvou bylo podle vyzkumniku rozlisit, co je jeSté pési cesta a co uz neni. Pokud by totiz
robot vyjel mimo cestu, znamenalo by to diskvalifikaci. “V pravidlech je napsano, ze v pripadé
nejasnosti se bude o diskvalifikaci rozhodovat na zakladé toho, jak by situaci interpretoval clovek.



Existuje ale mnoho vychozenych zkratek, po kterych lidé bézné chodi, kvtili ¢emuz na nich neroste
trava, takze povrch vypada jako pési cesta. Presto ale lidé védi, Ze to oficidlni cesta neni. A to se ndm
vymstilo i béhem soutéze,” popsal doc. Zimmermann.

Helhestovi se presné tohle stalo i v jenom soutéznim kole. Chodnik, po kterém vedla Cast trasy, byl
totiz CaStecné zapadany listim. Vedle obrubniku byla ale nanestésti pravé takto vySlapana cesta, na
kterou robot vjel vdomnéni, ze jede po trati. V tomto kole byl proto diskvalifikovan.

Ani to ale nezabranilo tymu v radosti z vitézstvi. Ve findle ziskal ocenéni za historicky nejvyssi pocet
dosazenym bodi v kategorii autonomni outdoorové navigace s pouzitim pouze OpenStreetMap
mapovych podkladi. V této kategorii mu letos konkurovali celkem 11 tymd.
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