Roboti z Matfyzu privezli stribro z Vidné
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Vyzkumnici a studenti z Robotické laboratore MFF UK vybojovali druhé misto na
mezinarodni soutézi WBCD, ktera se na zacatku Cervna konala ve Vidni v ramci prestizni
konference ICRA 2026.

Prvni Cervnovy tyden patril prestizni robotické soutézi WBCD 2026 poradané v ramci velké
mezindrodni konference robotiky a automatizace ICRA 2026 ve Vidni. Tym z MFF UK se zapojil do
vyzvy zamérené na tzv. shelf picking - autonomni ¢i asistované vyhledavani a odebirani zbozi z
regélu, coz je dnes jedna z technologicky nejzadanégjSich disciplin pro logistiku a automatizované
sklady.

V této discipliné robota na dalku ovlada ¢lovék, ktery ma na sobé kinetické senzory a situaci sleduje
skrze VR bryle. Takovy hybridni koncept, kde lidska intuice a jemna motorika pomdahaji prekonavat
limity ¢isté autonomniho rozhodovani v neznamém prostredi, vynesl tymu z Matfyzu v silné
mezinarodni konkurenci 2. misto.

Cely systém navrhl a naprogramoval student Matfyzu Xuzhe Dang - od snimani pohybu pres
zpétnovazebni uceni az po celkové ovladani robota. Pfimo na misté ve Vidni pak stroj na dalku ridil
Krystof PSenicka. Na projektu se podileli i dalsi studenti, kteri testovali dil¢i reseni, jako jsou stereo
kamery, Cidla pro snimani pohybu, VR bryle nebo dvé presné robotické ruce.

,Sahali jsme dokonce po zlaté medaili. Po prvnim kole jsme vedli s 96 body a mysleli si, Ze se pocitad
jen nejlepsi vysledek, nikoliv soucet obou kol. V druhém kole jsme proto zvolili mnohem riskantnéjsi
strategii. Ta sice nevysla a robot upadl, ale z védeckého hlediska jsme nadseni: nasich 96 bodt z
prvniho kola uz nikdo neprekonal a nds systém se ukdzal jako nejuniverzdlnéjsi a nejrobustnéjsi ze
vSech,” okomentoval uspéch dr. Stefan Edelkamp z Katedry teoretické informatiky a matematické
logiky MFF UK, ktery tym vedl.

Na préci se podilelo i nékolik dalsich ¢lent tymu plsobicich v Praze, véetné Davida Obdrzalka,
Ibrahima Qatata, Amala Aaramama Sudhikumara a Nathana Vayvy, stazisty v Robotické laboratori.

Systém ovladani robotu se skladé z nékolika komponent: strategie celotélového rizeni (whole-body
control policy), ktera ovladda humanoidniho robota kromé robotickych rukou a stabilizatoru (gimbalu)
kamery, algoritmu ovladani rukou na zakladé mapovani pohybu (retargeting), kamerového systému
pro prenos video streami a ovladani stabilizatoru, ktery zajiStuje sledovani sméru pohledu ve
virtualni realité, a VR aplikace na platformé Unity, ktera sleduje pohyby operatora a posila prikazy
robotovi.

Systém je moduldrni, takze jednotlivé komponenty mohou fungovat nezavisle a lze je prizptsobit
ruznym metodam. ,Strategii celotélového rizeni bud sami trénujeme v nasem vlastnim frameworku,
nebo pouzivame open-source strategii, napriklad SONIC. Algoritmus pro robotické ruce v soucasné
dobé podporuje predevsim riizné typy pétiprstych rukou. Jako VR platformu lze pouzit bud Quest 3,
nebo PICO,” upresnil Xuzhe Dang. ,Diky soutézi WBCD jsme v nasem soucasném systému ddlkového
ovladdani robott ihned odhalili nové sméry vyzkumu. Jednim z hlavnich problém je, Ze strategie
celotélového rizeni neni dostate¢né citliva na méné vyrazné pohyby operdtora. Za dulezity krok
smerem k nasemu konecnému cili, kterym je sestaveni pIné autonomniho humanoidniho robota,
povaZujeme integraci vizudlnich dat do nasi strategie rizeni,” dodava mlady vyzkumnik.



Roboticka laborator MFF UK

Robotickou laborator MFF UK, ktera funguje pod hlavickou Katedry teoretické informatiky a
matematické logiky (KTIML), vede prof. Roman Bartak. Samotné pracovisté a nakup Spickového
hardwaru se rozviji zejména pod vedenim dr. Stefana Edelkampa a dr. Davida Obdrzalka, mimo jiné
diky podpore grantu Donatio Universitatis Carolinae. Laborator se zaméruje na vyvoj software a
ovladani. Védci resi napriklad automatické planovani chovani, efektivni pohyb v prostoru s ohledem
na limity spotreby energie a vzdjemnou koordinaci vice robott pri plnéni jednoho ukolu.

Souvisejict:

Roman Bartak: S dobrym planovanim je vse rychlejsi
Novi roboti se predstavili verejnosti

Sledujte:

YouTube kanéal Robotické laboratore MFF UK
Instagram Informatické sekce

https://www.mff.cuni.cz/cs/verejnost/aktuality/roboti-z-matfyzu-privezli-stribro-z-vidne



https://www.mff.cuni.cz/cs/verejnost/aktuality/roboti-z-matfyzu-privezli-stribro-z-vidne

