Roboticky pes se chysta do akce. Projekt
odborniku z FAV zajisti vétsi bezpeci slozkam
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Dron bude pomoci senzoru monitorovat terén v postizenych oblastech a roboticky pes
doplni praci dronu zejména v situacich, kdy je potreba ziskat podrobnéjsi data z terénu.
»Drony budou shromazdovat udaje, jako jsou teplota, vlhkost, koncentrace plynu a dalsi
kritické faktory, které pomohou pri hodnoceni situace a planovani dalSiho postupu. Budou
se vyuzivat v naro¢nych podminkach, kde by byla pritomnost lidi nebezpecna nebo
obtizna,” vysvétlil Ondrej Severa z vyzkumného centra NTIS (Nové technologie pro
informacni spolecCnost).

Roboticky pes bude vybaven termokamerou, lidarovym senzorem, mikrofony a méricem plynu. , Tyto
technologie umozni robotickému psu detekovat ohniska pozart, koncentrace nebezpecnych plyni
nebo zvuky, které mohou indikovat pritomnost obéti pod troskami po zemétreseni,” doplnil Severa.

.....

Roboticky pes se bude neustéle pohybovat pred zadchranari a poskytovat jim aktuélni data napriklad
o podzemnich ohniscich pozart nebo varovani pred vysokymi koncentracemi plynu. Pokud pes
zachyti zvuky, které by mohly naznacovat pritomnost lidi, zaznamend je do mapy a upozorni tym.
Roboticky pes ma konce nohou osazeny kolecky. Tento design umoziuje vétsi stabilitu a mobilitu v
terénu. Dron pak bude mit za ukol provadét Sirsi pruzkum terénu, poskytovat pohledy z vysky a
monitorovat oblast z neobvyklych Ghla.

Odbornici z katedry kybernetiky Fakulty aplikovanych véd ZCU maji na starost vyvoj, pofizeni a
integraci hardwaru jak dronu, tak robotického psa. Dron uz je v soucasné dobé k dispozici, zatimco
roboticky pes by mél byt dokoncen v tomto roce.

.1 kdyzZ bude provoz platformy v zdsade poloautomaticky, to znamend, Ze dron a roboticky pes budou
schopni plnit své ukoly autonomné, bude mit ¢lovek stdle kontrolu nad jejich cinnosti. Zachrandri
budou schopni sledovat a zasahovat do procesu, pokud bude situace vyzadovat lidskou intervenci,”
dodal Ondrej Severa.

Cilem triletého projektu s ndzvem TRIFFID je vyvinout a otestovat technologii béhem cviceni
zadchrandaru v terénu a ziskat potrebnd data pro trénovani algoritmu umélé inteligence, ktera bude
zéchranarim asistovat.

Projekt ziskal financ¢ni prostredky z programu Evropské unie pro vyzkum a inovace Horizon Europe
na zdkladé grantové smlouvy ¢. 101168042.
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