Multiagentni systém dronu a robotu rizeny
umélou inteligenci pomuze armadé
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»Puvodné jsme méli jeden typ pruzkumného pozemniho robota. Aktualné mame roboty tri -
Orpheus-XR, Scout-mini pro snimani terénu RGB kamerou a Hermes - to je drobny
pruzkumny robot, kterého dokaze na nepristupné misto prenést nejvétsi dron naseho roje,
vysvétluje vedouci projektu Petr Marcon z FEKT VUT.
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Multiagentni systém vyvijeji odbornici primarné pro Arméadu CR, které jej miiZze pouZit tfeba pfi
havérii chemicky, zasahu Spinavou bombou c¢i vojenském utoku. Vystupy ale mohou vyuzit i jiné
bezpecénostni slozky tieba pro chemickou, biologickou a jadernou obranu. Umozni totiz rychly a
detailni prizkum oblasti, které jsou pro ¢lovéka rizikové.

Drony jsou vybavené nejen béznymi a termoviznimi kamerami, ale i radia¢nimi detektory. V pripadé
uniku radioaktivnich latek dokazou i na dalku nasnimat miru radiace. Poté poslou informaci do
velitelského stanovisté, odkud je vyslana robotum informace, aby prohledali konkrétni GPS
souradnici pro zvySené riziko radiace. Pozemni roboti okamzité vyjedou do lokality zmérit presnéjsi
hodnoty.

,Cely roj dokaze automaticky prozkoumat terén, aniz by ho nékdo manudlné ridil. Pokud néktery z
dront prestane fungovat - at uz zasahem nepritele ¢i povétrnostnimi vlivy - systém cely ukol vyresi
sam pomoci automatické rekonfigurace a algoritma umélé inteligence, které zméni trasy
jednotlivych dront a misi dokonci,” dodadva Marcon s upozornénim, Ze mira autonomie je mnohem
vys$$i, nez ptivodné predpokladali.

Préce na projektu pro Armadu CR se vyplatila i védecky - vznikly totiZ inovované metaheuristické
algoritmy umeélé inteligence. VyuZziti mohou najit pri planovani trajektorii vzdusnych prepravnich

prostredka.

V z4¥i se funkce multiagentniho systému predvedou ve vojenském prostoru Brezina Armadé CR |
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Zakoupené drony odbornici v laboratorich FEKT VUT upravovali a doplnovali o CBRN senzory,
infrakamery a naprogramované mikropocitace, které umoznuji 1étani v roji. Prekazky se jim ale
nevyhnuly. ,Dron slouzici k pfenosu malych robotll se nam po pulmetrovém letu opakované zritil na
zem. Se zatézi 1étal v poradku, ale bez robota byl lehky a nestabilni. Bylo ndro¢né nastavit parametry
tak, aby letél stabilné a vzdy dosahl cile,” podotyka Marcon.

Velkou vyhodou ale byla moznost otestovat cely systém primo ve vojenskych oblastech. Pomoci
vozidla STARKOM rusili armédni specialisté elektromagnetické prostredi, ve kterém se drony a
roboti pohybovali.

»Ziskali jsme tak feedback, jak se bude systém chovat v zaruSené oblasti, coz byl obrovsky prinos,“
hodnoti odbornik. Zatimco pivodni varianta roje pocitala s komunikaci systému pomoci lokalni
bezdratové sité, aktualné zacali vyzkumnici pouzivat MANET MESH sit a radio MPUb5, které vyuziva
pro komunikaci i NATO a jsou odolngjsi viici elektromagnetickému ruseni komunikacCnich kanald.

Projekt, na kterém od ledna roku 2022 pracovali odbornici z FEKT VUT a Univerzity obrany, bude



hotov na konci roku 2025. Uz v zari se funkce multiagentniho systému predvedou ve vojenském
prostoru Bfezina Armadé CR.

,Resit budeme dva potencialni scénate. Béhem prvniho plijde o pouZiti $pinavé bomby v obydlené
oblasti. Budeme mérit radiaci - zda je prostredi bezpecné pro vojaky a obc¢any. Druhy scénar bude
zahrnovat pruzkum vojenského prostoru - zda se ve vymezené oblasti pohybuji vojaci nepritele a je
tam ozbrojena technika. Systém budeme testovat na maskovanych i nemaskovanych vojacich,”
planuje Marcon.

Prestoze mél roj puvodné slouzit pouze armadé, od pocCatku se o néj zajimaji policisté, hasici a dalsi
zachranné slozky. ,Kontaktovali nas zastupci vézenské sluzby, zda by systém mohli vyuzit pro
ostrahu objekti. Stejné tak by mohl poméahat s hliddnim munic¢nich skladdl, jadernych elektraren ¢i
dalsi kritické infrastruktury. Radi bychom proto ve vyvoji pokracCovali a rozsirovali systém o dalsi
funkce. Pozadali jsme proto o navazujici projekt ve vyzvé PRODEF, kterou vyhlasilo Ministerstvo
obrany,“ uzavira Marcon. Na ném by tym z VUT chtél spolupracovat nejen s Univerzitou obrany, ale
také s odborniky z CVUT.

https://www.zvut.cz/tema/-f38144/multiagentni-system-dronu-a-robotu-rizeny-umelou-inteligenci-po
muze-armade-d282938
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