Doktorand z FIT CVUT zaujal odborny svét
inovaci v Al pro kolektivni robotiku
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Prezentovany védecky Clanek se zaméruje na trojrozmérnou kolektivni konstrukci, kde
skupina agentti ma za cil postavit zadanou konstrukci z bloku. Projekt navazuje na systém
TERMES, vyvinuty na Harvardské univerzité. Kazdy agent je maly jednoduchy robet, ktery
ma pouze omezeny dosah a dokaze uvézt najednou pouze jeden blok. Diky vyuziti
docasnych ramp, fungujicich jako leseni, je vSak skupina robotu schopna postavit nasobné
vétsi konstrukce. Clanek prinasi novy koncept sloZené rampy a predstavuje ReRamp
algoritmus, ktery tento princip aplikuje a rozsiruje skalu konstrukci i staveb, pro které je
mozné najit reseni v polynomialnim neboli rozumném case. Schopnosti algoritmu jsou
demonstrovany na prikladu planu vystavby zdi prvniho patra rodinného domu. Martin
Rames na ¢lanku pracoval pod vedenim prof. RNDr. Pavla Surynka, Ph.D., vedouciho
disertacni prace a Laboratore robotickych agentt na FIT CVUT.

Martin Rames absolvoval bakalarské i magisterské studium na FIT CVUT a nyni pokracuje v
navazujicim doktorském studium pod vedenim prof. Pavla Surynka. Tématem jeho disertacni prace je
prave automatické planovani pro kolektivni konstrukci. Obecné to znamena analyzu problému
kolektivni konstrukce a vyleps$eni stavajicich algoritmu ¢i navrh novych, které vyresi nékteré
omezeni soucasnych state-of-the-art pristupt neboli aktuélné nejpokrocilejsi a nejkvalitnéjsi
dostupné reseni v dané oblasti.

Po uspéchu prezentace ReRamp algoritmu Martin Rames planuje pokracovat v dalSimu rozvoji
tohoto vyzkumu. Prezentované moznosti konceptu slozené rampy v clanku pro ECAI nejsou zdaleka
vycerpany. Primarné byl prezentovan novy koncept a jeho prvni aplikace. Nyni se Martin Rames
zameruje na pokrocilejsi vyzkum aplikace konceptu slozenych ramp na problém kolektivni
konstrukce a pripravuje dalsi védecky ¢lanek.
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