Inspiraci pro unikatniho robota nasli védci v
prirodé
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Navigacni systém robota nazvaného McIntosh I je pohanén zcela novym bioalgoritmem,
ktery je postaven na principu komplexniho bunécného automatu modelujiciho Physarum
polycephalum. Tento fascinujici jednobunécny organismus patri mezi slizovce a odborniky
je nazyvan ,prirodni génius”. Dokaze totiz resit slozité problémy, zvladne najit
nejefektivnéjsi cestu k zivinam, a to prostrednictvim dynamické zmény své sitové struktury.

.Jeho schopnost decentralizovaného rozhodovani a inteligentni prizptisobivost nam poslouzila jako
inspirace pro algoritmus, ktery nyni pohdni navigacni systém robota. McIntosh I tak ziskadva zcela
novou uroven adaptability a efektivity pri orientaci v neznamém prostredi,” vysvétluje profesor Ivan
Zelinka, vedouci Laboratore nekonvencnich algoritmu a vypocCtu, z Fakulty elektrotechniky a
informatiky VSB-TUO.

Népad vyuzit slizovku pro rizeni robotu se zrodil letos na jare béhem jeho navstévy Instituto
Politécnico Nacional v Mexiku. ,Piuvodni myslenka byla jesté odvaznéjsi. Prozkoumat, zda by
bioalgoritmus zalozeny na inteligentnim chovdni slizovky dokdzal ridit podvodniho robota pri
prizkumu zatopenych jeskynnich systémii na poloostrové Yucatdn, které patri k nejdel$im na svéte,
pripomina Zelinka.

”

Tento originalni koncept ukazal, jak by mohly bioalgoritmy poskytnout robotim unikatni schopnosti
adaptace i v téch nejextrémnéjsich podminkach. Robot McIntosh I otevira dvere novym zplisobum
reSeni problému v pruzkumu neznamych prostredi, logistice nebo autonomni dopravé.

Je to dikaz, Ze inspirace prirodou muze vést k resenim, kterd presahuji hranice tradicniho
inZenyrstvi. Bioalgoritmy mohou byt zdkladem budoucich inovaci a zménit zpusob, jakym stroje
komunikuji a adaptuji se na svét kolem nds,” dodava Ivan Zelinka.

Projekt je vysledkem tzké spoluprace tri Spickovych pracovist. Kromé Laboratore nekonvencnich
algoritmu a vypoctl se na ném podileli védci z Artificial Life and Robotics Lab z Mexika a
Unconventional Computing Lab z Velké Britanie.

Robot McIntosh I bude poprvé predstaven odborné verejnosti koncem listopadu na workshopu
International Workshop on Networking, Computing, Systems, and Software v ramci konference
CANDAR'24 v japonské Okinawe.
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