Novy typ robotického manipulatoru zpresni a
zjednodusi praci expertu treba i v Temeliné a
Dukovanech
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Roboticky manipulator je urceny k testovani svarovych spoju potrubnich systému,
konkrétné obvodovych svaru potrubi a svaru natrubki.

,Unikdtnost manipuldtoru spocivd predevsim v moznosti jeho velmi snadné instalace k potrubi, kdy
je robot fixovdn na povrch potrubi pruznym ozubenym remenem, ve kterém je aktivné rizeno jeho
predepnuti,” uvedl Martin Svejda z tymu ACROSS vyzkumného centra NTIS Fakulty aplikovanych
véd Zapadoceské univerzity v Plzni. Dosavadni manipulatory disponuji ve vét$iné pripadl pevnym
ramem pripevnénym na potrubi, po kterém se pohybuji. Instalace takovych manipulatort je méné
flexibilni, zdlouhava a vzhledem k obsluze ne prilis pohodlna.
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napr. v elektrarnach. ,Kolmé spojeni dvou potrubi s riiznym priumérem je v provozech elektrdren
velmi ¢asté a nezbytné tak vznikd pozadavek na kontrolu téchto svart,” vysvétlil dalsi ¢len tymu
jednoduchym pohybem podél svaru, tak pohybem s rozmitanim, ktery se bézné v aplikacich
nedestruktivniho testovani pouziva. Nedilnou soucasti manipuldtoru je i intuitivni operatorské
ovladani v podobé bezdratové pripojeného priamyslového tabletu. ,Jednoduché a pohodiné ovldadani
je pri prdci s robotem zcela zdsadni. Vzdy musime brdt zretel na to, Ze odbornici na defektoskopii
nejsou odborniky na programovani a ovlddani robott. Je tedy nutné disledné konzultovat pozadavky
s budoucimi uzivateli a ty pak do podoby operdtorského ovladdni vhodné integrovat”, zduraznil
Tomas Cechura z tymu ACROSS.

Manipulator zatim neni komercné vyuzivany. V soucasné dobé probiha spoluprace mezi Cleny tymu
ACROSS a odborniky primyslového partnera UJV ReZ a.s. za iéelem testovani manipulatoru na
realnych zkuSebnich télesech. Cilem je finalizovat manipulator do podoby, kdy by jej bylo mozné
realné nasadit v provozech jadernych elektraren Temelin a Dukovany. Nové vyvinuty roboticky
manipuldtor predstavili nasi odbornici v rdmci konference Defektoskopia 2024, ktera se konala pod
zastitou zajmového zdruzeni Slovenska Spolo¢nost pre Nedestruktivne testovanie v Novém Smokovci
na Slovensku.
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