Fakulta aplikovanych véd prichazi s
inovativnimi robotickymi aplikacemi

5.2.2024 - | Zapadoceska univerzita v Plzni

Spickova robotika a Fakulta aplikovanych véd (FAV) Zapadoceské univerzity v Plzni patii
neodmyslitelné k sobé. Inovativni projekty vyvijené na FAV predstavuji nejen technologicky
pokrok, ale i praktické vyuziti v riznych odvétvich.

Pristup ke $pickovému vyzkumu v oblasti robotiky a jeji integrace se na FAV pomeérné zasadnim
zplsobem odliSuje od standardnich ¢innosti, které jsou dobre znamy z hlavniho sméru v oblasti
prumyslové robotiky.

“Na FAV se prioritne vénujeme vyzkumu a vyvaji specidlnich robotickych pracovist, od kterych dali
bézni roboticti integratori takzvané ruce pryc. Diky nasi vice nez desetileté odborné expertize v
rizeni pohybu viceosych zarizeni, optimalizaci ndvrhu struktury robott a jejich kinematickych a
dynamickych vlastnosti jsme schopni velmi pruzné reagovat na specidlni potreby nasich
primyslovych partnerti,” fikéd Martin Svejda, vyzkumny pracovnik centra NTIS.

Pasobeni FAV na poli robotiky lze zjednodu$ené rozdélit na dvé zékladni vyzkumné aktivity. Prvni z
nich zahrnuje zcela nové konstrukce robotl pro specialni aplikace, a to zejména v pripadech, kdy
neni mozné pouzit standardni primyslové feseni, nebo by takové reseni bylo prili§ omezujici.
Typickym prikladem jsou specialni architektury robotll pro nedestruktivni testovani prostoroveé
omezenych komplexnich svarovych spoju potrubnich systému v prostredi jadernych elektraren. U
takovych robotl se vyzkumnici na FAV vénuji samoziejmé nejen jejich konstrukci, osazeni vhodnymi
akénimi Cleny a senzory, ale také vyzkumu a vyvoji kompletniho ridiciho systému robotu na miru
ur¢enému konkrétni aplikaci a v maximélni mozné mire prizptisobenému pro pouziti specialisty z
daného oboru. V posledni dobé dochazi také ¢im dal tim Castéji k integraci metod umélé inteligence
do ridicich systémi takovych robott, napriklad vyuziti metod strojového ucCeni pro automatické
vyhodnocovéni defektl svarovych spoju, které robot otestuje, nebo pro navadéni robotu
prostrednictvim rozpoznavani obrazu.

Druhou aktivitou je oblast technického rozsireni standardnich pramyslovych robott, kde jsou sice
prumyslové roboty velkych vyrobcu (napr. Fanuc, Staubi, Universal Robots, atd.) vyuzivany, ale
jejich moznosti jsou dale rozsireny k efektivnimu pouziti v dané specifické a nestandardni aplikaci.
“U takovych robottl ¢asto vyuzivame jejich kvalitné realizované HW a SW vybaveni, ale cely
roboticky systém pak povelujeme vlastnim vyvinutym nadrazenym systémem rizenim, ktery funkce
robotu ddle rozsituje,” dopliuje Martin Svejda. Typickym piikladem je technické rozsireni robotu
Staubli pro aplikaci komplexniho nedestruktivniho testovani vnitrniho povrchu vika reaktorové
nadoby ¢i robot Fanuc, ktery byl dovybaven tak, aby jej mohl programovat bézny operator vyroby
prostym ukazanim technologického procesu mokrého lakovani.

I proto se vyzkumnici z katedry kybernetiky a vyzkumného centra NTIS zapojili jako partneri po
boku CVUT, VSB-TUO a VUT do projektu s ndzvem ROBOPROX programu OP JAK vyzvy Spickovy
vyzkum. Projekt je vénovan mimo jiné prulomovému vyzkumu a vyvoji v oblasti robotiky a pokrocilé
prumyslové vyroby s vyuzitim flexibilniho nasazeni robotl s vysokou mirou autonomie, bezpe¢né
spoluprace s lidmi, pokrocilych metod rizeni a optimalizace.
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