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Samoriditelna plosina z Liberce pro specialni transportni operace se dokazala prosadit
mezi 220 konkurenty z celé Evropy.

ANTeTUL je zarazeno v kategorii ,A Connected Europe”, kde se s nim o cenu Regiostars uchazi jesté
dalsi 4 mezindrodni projekty - Danube Cycle Plans (Interreg Danube), Diglogs (Interreg Italy-
Croatia), Dynaxibility4CE (Interreg Central Europe) a Interreg Central Baltic. Vice o soutézi.
,Vsichni, kter jsme se na vyvoji podileli a bezmdla ctyri a ptl roku projekt resili, mdme velkou
radost. Regiostars 2023 je prestizni ocenéni a uz fakt, Ze jsme v nasi kategorii mezi péti nejlepsimi
projekty Evropy, svedci o tom, Ze nase usili mélo smysl. Chci podékovat vsem, kteri nds po celou
dobu teseni projektu podporovali a ddle podporuji, a to nejen na TUL, ale i z MSMT i dal$ich
univerzit, vyzkumnych organizaci a firem, se kterymi jsme tzce spolupracovali,” tika vedouci
vyzkumného tymu Michal Petrt, jenz stoji v ¢ele Katedry Casti a mechanismu stroju Fakulty strojni
TUL a Oddéleni pro vyzkum Ustavu pro nanomateriély, pokrocilé technologie a inovace TUL (CXI).

PloSiny maji vlastni mysleni a vyhybaji se prekazkam

Projekt ANTeTUL mél 4 vyzkumné sméry. Jejich vedouci dr. Tomas Martinec, dr. Robert Vozenilek,
dr. Pavel Jandura a Ing. Jan Ko¢i sestavili spole¢né s hlavnim resitelem Michalem Petri mezifakultni
tym TUL. Byl slozeny z védcl a studentu ¢tyr fakult a CXI. Tento tym vyvinul inovativni autonomni
elektrické uzitkové platformy. Nesou oznaceni Generace 0 a Generace 1 a zaméruji se na prepravu
nakladu, aniz by musely pouzivat silnice. Demonstratory urc¢ené pro velké haly, skladisté, budovy, ale
i pole a nezpevnéné pudy se samy pohybuji a reaguji na prekazky.

Diky vyvinutému softwaru a vlastnimu ,, mysleni” jsou zkonstruované ploSiny schopné samy zmeénit a
optimalizovat naplanovanou trasu podle aktudlni situace. Kli¢ovy prinos vyzkumu spociva v
nékolikauroviiovém zpusobu fizeni. PloSiny jsou vybaveny radou senzori i unikédtnim vidénim, které
umoznuje zarizeni pro rozsirenou realitu. Liberecti védci mimo jiné vyuzili jako prvni na svété pro
dalsi pokrocilou sensoriku rizeni vozidla technologii pro rozsirenou realitu Microsoft HoloLens.
Platforma ji vyuziva pro presné sledovani polohy vozidla v redlném case nutné pro vlastni adaptivni
rizeni. Diky systému senzort a unikdtnimu vidéni se plosiny dokéazi vyhnout pripadnym prekazkam
jako jsou sloupy, boxy, lidé nebo zvirata a dokazi se bezpecné dostat do cilového bodu.

Konstrukce platformy je tvorena z lehkych materiald s hnacim ustrojim, jez zahrnuje elektromotory,
prevodové Ustroji, navrhy podvozku, konstrukci naprav a rizeni, bateriovy management, senzoriku a
softwarové

Projekt ANTeTUL byl zaméren na predaplikac¢ni vyzkum, nebyl tedy primérné urcen pro nasazeni do
primyslu. Presto projekt prinasi znaény dopad nejen pro Liberecky region, ale i pro celou Ceskou
Republiku a Evropskou unii. ,Neni pochyb o tom, Zze autonomni vozidla zméni svét logistiky. Nds
moduldrni autonomni elektromobil pomtuze podporit nevratnou transformaci logistiky tim, Ze
prispéje k inovativnimu reseni zalozenému na vyuziti soucasnych i budoucich védeckych poznatkii.
Pomtze zvysit produktivitu dopravy, uroveri bezpecnosti a v neposledni radé povede ke snizeni
dopadti na Zivotni prostredi,” rika docent Petru.

Multioborovy tym tzce spolupracoval s regionalnimi a mezindrodnimi partnery, s nimiz autonomni
plosinu testoval a ovéroval jeji bezpecnost. Testy bézely ve specifickych pramyslovych prostredich,



objektech, halach, skladistich, venkovnich prostorech, polich a na zpevnénych a nezpevnénych
pudéch. Testy probihaly napriklad ve spolupréci s prednim regionalnim prumyslovym podnikem,
ktery zjiStoval moznosti vyuziti autonomni platformy pro interni prepravu zbozi. Generace 0 zase
prosla zkouskou pro asistenéni sluzbu postovniho doru¢ovani pro Ceskou postu. Tym si tak ovérfil a
optimalizoval funkénost vSech systému platformy umoznujici autonomni pohyb v rezimech pohybu z
bodu A do B, nebo v rezimu follow-me.

Projekt prinesl také rozsahlou publika¢ni ¢innost a védecko-vyzkumné poznatky prispéji k rozvoji
vzdélavani o autonomni elektromobilité nejen v Libereckém regionu. Spoluprace mezi vyzkumnymi
institucemi, prumyslovymi partnery a mistnimi aktéry zarucuje odbornost a specializaci v kazdém
kroku projektu. Na vysledky ANTeTUL se navazuje dalsi spolupraci, smluvnimi vyzkumy a dalSimi
projekty. To prispivéa k lep$imu prizpusobeni a uspéchu projektu. "Vytvarime tak pevné zdklady pro
dalsi inovace a prilezitosti, které mohou prinést pozitivni zmeény pro regiondlni ekonomiku a kvalitu
Zivota obyvatel," riké docent Petru.

Celkové projekt vytvoril 276 vysledku. Tym v souvislosti s FeSenim projektu a vyvojem dvou
demonstratort/funkénich vzorkd zaregistroval 5 mezinarodnich patentt, napsal 136 védeckych
publikaci a podepsal 19 Memorand of Understanding, které mimo jiné umoznuji poskytnuti vysledka
dosazenych pri reseni projektu.

Ctyflety projekt zacal v roce 2018. ANTeTUL financovalo Ministerstvo $kolstvi, mladeZe a
télovychovy CR a Evropska unie prostfednictvim Opera¢niho programu Vyzkum, vyvoj a vzdélavani.
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