Jihocesti védci vyvijeji autonomni systém pro
zachranu srncat pri senoseci. Projekt muzou
podporit dobrovolnici

23.6.2026 - | Jiho¢eska univerzita v Ceskych Budéjovicich

Védci z JihocCeské univerzity vyvijeji autonomni letecky systém, ktery by mohl vyrazné
zefektivnit zachranu srn¢ich mladat pred senoseci. Cilem projektu neni vytvorit dalsi dron
ovladany pilotem, ale inteligentni systém schopny samostatné monitorovat rozsahlé plochy,
vyhledavat zvér a rozhodovat o dalSim postupu bez zasahu clovéka. Na projektu
podporeném Technologickou agenturou Ceské republiky spolupracuji s technologickou
spolecnosti Fly4dFuture.

KaZdoro¢né pti seceni luk v Cesku hynou tisice srnéat, kteréd se instinktivné ukryvaji v porostu a pred
blizici se technikou neutikaji - kritické je v tomto ohledu pravé obdobi kvétna a Cervna.
Dobrovolnické zéchranné tymy k monitoringu ¢asto vyuzivaji drony s termokamerami, jejichz provoz
vSak vyzaduje zkusSené piloty a znaCné Casové nasazeni. Nové vyvijeny systém ma velkou Cast této
prace prevzit automaticky.

Dobrovolnici mizou sdilet videa ze zachrany - pomuzou pri trénovani Al

»Aktualné jsme otestovali prvni prototyp bezpilotniho systému pro automatickou detekci srncat v
porostu. Na zékladé pozadavku na kvalitu porizovanych dat navrhla spolecnost Fly4Future, hlavni
resitel vyzkumného projektu, platformu s odpovidajicim optickym snimacem a dostate¢nym
vypocetnim vykonem. Nas vyzkumny tym se vénuje trénovani neuronovych siti pro detekci zvére.
Vyzkumny projekt miize podporit kazdy, kdo se vénuje zachrané srncat pred senoseci, a to tim, ze
nam nasdili videa ze zachrany a pomuze nam tak rozsirit datovou zékladnu,“ vysvétluje Radim
Kunes, vedouci Katedry techniky a kybernetiky Fakulty zemédélské a technologické Jihoceské
univerzity.

Uspora ¢asu - vic zachranénych srnéat

Vyvijeny systém nejprve autonomné monitoruje vybranou oblast z vétsi vySky pomoci termokamery.
Software nasledné vyhodnoti mista s pravdépodobnym vyskytem zvére a naplanuje energeticky
nejefektivnéjsi trasu pro jejich podrobnéjsi kontrolu. Dron poté automaticky preléta mezi
jednotlivymi body, vyuziva data z termalniho i RGB spektra a v realném cCase rozhoduje, zda se
skutecneé jednd o srnce. Po dokonceni mise se samostatné vraci na vychozi pozici. ,,Hlavni vjhodou
by méla byt uspora casu. Systém dokdze sam napldnovat nejefektivnejsi monitorovaci trasu a
operdtor se tak bude moct vénovat vétsimu poctu pozemkil. Zachranné akce navic probihaji brzy
rdno, kdy je diky teplotnimu rozdilu mezi zviraty a okolim jejich vyhleddvadni vyrazné snazsi,” dodava
Radim Kunes.

Budoucnost: precizni zemédélstvi zajisti roje autonomnich dront

Vyznamnou soucasti projektu je vyvoj pokrocilé autonomie. Systém vyuziva palubni vypocetni vykon,
algoritmy strojového vidéni, planovani trajektorii a systémy pro detekci prekazek a prevenci kolizi.
Diky tomu dokaze fungovat bezpecné a spolehlivé i v ruznorodych podminkach bez nutnosti
neustalého rizeni pilotem.



,Nasi vizi neni vytvaret néstroje, které budou vyzadovat stéle vice pilotl a operatort. Chceme vyvijet
autonomni systémy schopné samostatné sbhirat data, vyhodnocovat situaci a pomahat lidem tam, kde
dnes chybi ¢as nebo kapacity. Zachrana srncat je skvélym prikladem praktického vyuziti této
technologie. Do budoucna pocitame s tim, ze podobné ukoly nebudou plnit jednotlivé drony, ale celé
roje autonomnich létajicich robotli, které si mezi sebou rozdéli praci a zvladnou monitorovat rozsahla
uzemi rychleji, bezpecCnéji a efektivnéji nez ¢lovek,” rika Vojtéch Spurny, vedouci softwarového
vyvoje spolecnosti Fly4Future.

Projekt mé $irsi ambice nez samotnou ochranu zvére. Technologie autonomniho monitoringu mize v
budoucnu pomoci také v oblasti precizniho zemédélstvi. Zemédélcum by mohla poskytovat cenné
informace o stavu porosti, efektivnéji planovat zavlazovani ¢i hnojeni a prispét k ochrané
biodiverzity v zemédélské krajiné.

Na projektu v rdmci programu Technologické agentury CR spolupracuji Jihoteska univerzita a
spolec¢nost Fly4Future spolecné s partnery z National Yang Ming Chiao Tung University na Tchaj-
wanu a vyzkumnou organizaci Industrial Technology Research Institute (ITRI), ktera se podili
zejména na vyvoji algoritmu pro efektivni pohyb autonomnich systému.
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