Autonomni roboti MobED z dilny Hyundai
miri do sériové vyroby
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MOobED je prvni velkosériové vyrabénou pojizdnou robotickou platformou od spolec¢nosti
Hyundai Motor Group Robotics LAB pro vyuziti v prumyslu i kazdodennim Zivoteé.

e Autonomni navigaci umoziuje sofistikovany systém zalozeny na umélé inteligenci, snimani
okolniho prostoru metodou LiDAR a fuzi dat z kamer a senzort, stabilitu a schopnost
prizpusobit se povrchu zajiStuje excentricky mechanismus

» Design kombinuje preciznost s eleganci, integrované senzory a vysuvné moduly DnL (Drive-
and-Lift) zajistuji vyjimecnou rovnovahu a funkénost

« Zahajeni prodeje modeli MobED Pro a MobED Basic je planovano na prvni polovinu roku
2026, obé jednotky jsou prezentovany v expozici Hyundai na veletrhu iREX

Znacka Hyundai na Mezinarodnim veletrhu robotli iREX 2025 v japonské metropoli Tokiu predstavila
MobED (Mobile Eccentric Droid), svou prvni velkosériové vyrabénou pojizdnou robotickou platformu
vyvinutou spole¢nosti Robotics LAB, ktera je soucasti koncernu Hyundai Motor Group (HMG).

Robot MobED, poprvé predstaveny v koncepcéni podobé na veletrhu spotrebni elektroniky CES 2022
v Las Vegas, byl dalSim vyvojem zdokonalen a nyni je pripraven pro sériovou vyrobu jako zcela
autonomni mobilni roboticka platforma vyuzivajici umélou inteligenci. Novy model se stal hlavni
hvézdou expozice koncernu HMG na veletrhu iREX 2025.

Jake jsou klicové produktové vlastnosti robotu MobED?

MobED predstavuje prukopnicky pristup k fungovéni roboti definovany tremi pilifi: adaptivni
mobilitou (hardware), intuitivni autonomii (software) a jizdou bez limitt (Siroké moznosti vyuziti).

Adaptivni mobilita: Pokrokova technologie nové definuje pohyb

MobED prinasi do oboru pojizdnych robota revoluci diky nejmodernéj$imu excentrickému
podvozkovému mechanismu, ktery umoznuje precizni ovladani postoje a dokonalou adaptaci na
terén. Tyto vlastnosti, za nimiz stoji technické know-how koncernu HMG z automobilového odvétvi,
zésadné méni schopnost pohybu na rtiznych topografiich povrchu.

» Excentricky ovladaci mechanismus: Aktivné stabilizuje platformu dynamickymi ipravami
postoje a vysky na nerovnych nebo naklonénych povrsich.

e Hladka jizda terénem: Schopnost snadné adaptace na rozmanitéd prostredi od tzkych koridort
v interiérech az po drsny terén v prirodeé.

e Technické know-how z automobilového odvétvi: Kombinuje laboratorni preciznost s odolnosti
pro vyuziti v redlném svéte.

Vyuzitim technologie pro adaptibilni pohyb se eliminuje nutnost vyvoje robotu se specifickou
konstrukci pro jednotliva prostredi.



Intuitivni autonomie: Demokratizace robotiky pro vsechny

MobED zjednodusuje technologii autonomniho rizeni. Vysledkem je pristupnost a snadné pouzivani,
které nevyzaduje technické znalosti.

e Pristupné ovladaci rozhrani: Diky Sirokému dotykovému displeji a intuitivnimu 3D
uzivatelskému rozhrani je ovladani snadné pro vSechny uzivatele.

» Bezpecna navigace: Sniméni okolniho prostoru kombinaci technologie LiDAR a kamer za
podpory umélé inteligence umoznuje autonomni rozpoznavani a prekonavani prekazek.

 Spolehlivd autonomie: Prediktivni navigacni algoritmy zajiStuji bezpecéné a precizni ovladani v
preplnénych a stisnénych prostorach.

Intuitivni design reprezentuje robotickou technologii, kterd je dostupna pro vSechny uZzivatele a
spojuje bezpecnost se snadnym ovladanim.

Jizda bez limita: VSestranna platforma pro viceucelova vyuziti

Konstrukce zaloZena na modularni platformé podporuje rozmanité moznosti vyuZziti napri¢ odvétvimi
od dorucovani zasilek pres vyzkum a logistiku az po produkci videi.

e Individualizovatelny modularni design: Univerzalni pripeviovaci kolejnice a rozhrani pro
programovani aplikaci umoznuji jednouchou integraci prislusenstvi pro razné ukoly.

 FunkCnost ve vnitrnich i venkovnich prostorach: Bezproblémovy provoz v ruznych prostredich
minimalizuje potrebu pouzivat specializované roboty a snizuje néklady.

« Perspektivni reSeni: Pohotové se prizpusobuje rozvijejicim se pozadavkum diky dlouhodobé
spolehlivosti a robustni konstrukci.

MobED vytvari prostrednictvim jediné vSestranné platformy nekonecné moznosti pro vyuziti robotl a
na rozdil od tradi¢nich robotl nabizi flexibilitu a rozsiritelnost.

Kolik raznych modelu je nabizeno?

MobED je nabizen ve dvou zakladnich konfiguracich prizptisobenych rozmanitym pozadavkim
specifickymi technologiemi a funkcemi.

MobED diky svym dvéma verzim umozni uspokojovat ménici se pozadavky napri¢ odvétvimi a
soucasneé rozsiri moznosti vyuziti robotické technologie.

V ¢em je design robota pokrokovy?

Design MobED je ztélesnénim konceptu ,Refined Edge” zaloZeného na harmonii rovnych linii a
ladnych krivek. V tomto pojeti je technické preciznost vyvazovana decentni eleganci. Rovné linie
vyjadruji robustni charakter, zatimco integrované senzory a pojizdné a vysuvné moduly DnL (Drive-
and-Lift) vytvareji dojem vizualni rovnovahy a vyttribenosti.

Vysoce kvalitni kovy poskytuji vyjimecnou rovnost a precizni tvarovani zajistuje hladké prechody do
krivek, které umocnuji dynamiku pohybt robota. Jemné odrazy na povrchu poukazuji na integritu
konstrukce pohybového aparatu. Vysledkem je roboticka platforma, ktera snoubi prakti¢nost se



sofistikovanosti, a potvrzuje tak tsili koncernu HMG o inovace a znamenity design.

Jakymi inovacemi prinasi MobED revoluci do robotického
odvétvi?

Zakladem robotti MobED jsou patentované moduly DnL, které zahrnuji ovladani postoje a
elektromotory zajiStujici pohon a rizeni. Vysledkem je plynuly pohyb ve vSech smérech. Excentricky
mechanismus udrzuje platformu v optimalni poloze, dynamicky upravuje vysku a prizpusobuje
pojizdného robota nerovnostem nebo sklonu povrchu.

Ovladaci algoritmus inspirovany vicekloubovou robotikou zajistuje stabilitu v nerovném terénu a
spolehlivé prekonavani prekazek, jakymi jsou napriklad obrubniky. Tyto schopnosti umoziuji provoz
robotl MobED v prumyslovych prostordch i vnitrnich a venkovnich prostredich, kde je zasadni
preciznost a adaptabilita.

Pri navigaci pouzivaji roboti senzory LiDAR a kamery pro vnimani okoli v realném case, prediktivni
navigaci, objizdéni a prekonavani prekazek, sestaveni optimalni trasy a rozpoznavani nebo
nésledovani pohyblivych objektu v okoli. Detekéni systém podporovany umeélou inteligenci zajistuje
bezpecny a spolehlivy provoz i v preplnéném prostredi nebo stisnénych prostorach.

Mezi dalsi funkce patii automatické vytvareni map, ur¢eni polohy a autonomni jizda. MobED spojuje
schopnost adaptace, preciznost a autonomii, a stanovuje tak nova méritka robotické techniky.

MobED na veletrhu iREX 2025

Spole¢nost Hyundai Motor Group prezentuje roboty MobED ve své expozici na veletrhu iREX 2025,
vCetné zivych ukédzek provozu v ruznych terénech jako dukaz jejich preciznosti a adaptability.
Modely MobED Pro a Basic predvedly své funkce véetné autonomni jizdy a nabijeni napriklad pri
nakladce a vykladce, doruc¢ovani, hrani golfu, v méstském provozu nebo pri multimedidlnim vysilani.

Zahéjeni velkosériové vyroby roboti MobED je naplanovano na prvni polovinu roku 2026.
Podrobnéjsi produktové informace s obchodni nabidkou robottit MobED jsou k dispozici na strankach
spolecnosti Robotics LAB.

Technické specifikace

Vnéjsi rozméry (Sitka x Délka x Vyska (mm))

e Pro: Az 750 x 1150 x 650 (vCetné antény)
 Basic: Az 750 x 1150 x 430

Pohotovostni hmotnost (kg)

e Pro: Az 88
e Basic: Az 47

Nejvyssi uzitecna hmotnost (kg)

e Pro: Az 78



e Basic: Az 57
Produktové funkce
Z&kladni nosna konstrukce

» Excentricka konstrukce oto¢nda v rozsahu 360° (polomeér excentrického otdceni: 100 mm)
Jizdni rezimy

e Pro: Autonomni (autonomni, chytra asistence) / manualni (zékladni, volny styl, cikcak)
* Basic: Manualni (zdkladni, volny styl, cikcak)

"Postoj" za jizdy

» RozloZeny stav, sloZzeny stav, naklonéni dozadu, naklonéni dopredu
Rychlost jizdy
Autonomni jizda/Normalni jizda

e Pro
o Slozeny stav: Az 0.3 m/s
o Ostatni "postoje": Az 2.8 m/s
 Basic
o Autonomni jizda: neni soucasti vybavy *Na horni modul 1ze namontovat individualni sadu
pro autonomni jizdu

Maximalni sklon svahu (°)
e Max. +10° (robot se automaticky vyhyba sklontm vice nez 10°)
Vyska obrubniku (mm)

¢ 100 ~ 200 (polohu obrubniku stanovi uzivatel pri vytvareni mapy)
» Provoz je na uvazeni uZivatele v zavislosti na prostredi a mistnich pravidlech silni¢niho
provozu.

Funkcni bezpecnost

e Senzor: Radar
e Rychlost jizdy: Az 2.8 m/s (10 km/h) nebo méné

Provozni podminky

 Teplota pro provoz/nabijeni: 0-40°C / 1-35°C
« Teplota pro skladovani: 0-40°C

Sada akumulatoru

e Provozni napéti: Jmenovitd kapacita: 1,47 kWh; Napéti sady akumulatora: 36-49,2 V;
Jmenovity vybijeci proud: 33,6 A

e Doba provozu: = 4 hodiny (zména stavu nabiti z 90 % na 10 %)

 Doba nabijeni: < 2 h 30 min (zména stavu nabiti z 90 % na 10 %)



e Certifikace: UL2271

Vstupni rozhrani horniho modulu

e Mechanické pripojeni: Montézni kolejnice

o Komunikac¢ni propojeni: Rozhrani pro programovani aplikaci API - Ethernet (pouze verze
Pro)/Rozhrani pro programovani aplikaci API - RS422 (pouze verze BASIC)

e Napadjeci zasuvka: Zasuvka na hornim modulu: 24 V, 300 W/48 V, 500 W

 Aktualizace softwaru a diagnostika: Prenos aktualizaci pomoci kabelového propojeni,
diagnosticky skener

Certifikace

e CE (ISO13482 /1SO3691-4), UL (UL3100 / UL3300): Pripravuje se
e Stupen kryti: IP54

Nabijeni

« Certifikace nabijecich stanic: IEC / UL / KC60335, KC / CE / FCC
e Zpusob nabijeni
o Pro: Manualni nabijecka, nabijeci stanice (*modul pro automatické nabijeni je prodavan
samostatneé)
o Basic: Manuélni nabijecka

Zaruka

e Zaruka kvality: 1 rok

http://www.hyundai.news/cz/articles/press-releases/mobed-robot-irex-2025.html
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