Pozvanka na profesorskou prednasku doc.
Ing. Tomase Hanise, Ph.D.

31.10.2025 - | Fakulta elektrotechnicka CVUT v Praze

Ve stredu 12. listopadu 2025 v 13:00 se uskutecni profesorska prednaska doc. Ing. Tomase
Hanise, Ph.D., uchazece o jmenovani profesorem pro obor Kybernetika a robotika, na téma:
»Pokrocila architektura rizeni vozu / Advanced vehicle control architecture”. Prednaska
probéhne v poslucharné ¢. T2:D3-209 (2. patro) pred Védeckou radou Fakulty
elektrotechnické CVUT.

Automatizované vozy s vysokym stupném autonomie jsou velmi aktudlnim tématem v oblasti osobni a
nékladni automobilové dopravy, zemédélstvi a lesnictvi, automatizace skladu ¢i zachrannych a
pruzkumnych operaci. KliCovym aspektem autonomnich systému je rizeni pohybu samotného vozu a
jeho uzké napojeni na planovaci algoritmy, zejména v situacich, kdy vozidlo nardzi na své trakcni
limity. Tato prednaska predstavi koncept vehicle motion control, ktery vychazi z funkci znamych z
asisten¢nich systému automobilového prumyslu a tyto funkce déle plné integruje do jednotné
architektury rizeni. Tento koncept je rozsiren o funkcionalitu sledovani referencni trajektorie vozidla
spektrem jizdnich povrchu a jejich trak¢nich vlastnosti jsou zajiStény a zjednoduseny predpoklady
pro ¢innost planovacich algoritma.

Doc. Ing. Toméa$ Hani$, Ph.D. absolvoval Fakultu elektrotechnickou CVUT v Praze v roce 2008 a
dokon¢il doktorat v oboru Ridici technika a robotika v roce 2012. V letech 2013-2015 absolvoval
postdoktorskou staz na Technical University of Denmark, nésledné ptsobil ve vyzkumné-komercni
sfére (Porsche Engineering Services, Rolls-Royce Deutschland) a v roce 2018 se vratil na Katedru
f{dici techniky FEL CVUT. V roce 2019 zaloZil vyzkumné centrum Smart Driving Solutions, vénované
inovativnim systémum autonomniho fizeni, a v roce 2021 se habilitoval (docent).

Doc. Hani$ systematicky vyviji ridici algoritmy pro optimalizaci pohybu vozidel a jejich podsystémy
autonomniho rizeni, aktivné publikuje v prednich ¢asopisech (7 ¢lanku s AIS nad medidnem oboru, 6
Q1, 2 D1), je spoluautorem 16 konferencnich prispévku a 5 mezindrodnich patentl. Podili se na
vedeni diplomovych a diserta¢nich praci, zavedl predmét Ridici systémy automobilu pro magistersky
program Kybernetika a robotika a jeho studenti ziskali vyznamna ocenéni v soutézich autonomni
mobility (American Control Conference Self-Driving Car Student Competition, 1. misto 2024, 2.
misto 2025).

https://fel.cvut.cz/cs/aktualne/novinky/82150-pozvanka-na-profesorskou-prednasku-doc-ing-tomase-h
anise-ph-d
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